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‘Uwaga razie koniecznosci w trakcie prac nalezy wprowadzié reczne kierowanie ruchem przez 0so
odpowiednie uprawnienia do kierowania ruchem - legitymujacy sie stosownym zadwiadczeniem.

Osobaf‘kier aca ruchem ma obowigzek obserwowa(: poruszajqce sie pojazd | staC przodem do zatrzymywanych pojazdow.

[ wydawa e za pomoca tarczy do zatrzymywania pojazdow ze Swiattem odblaskowym zielon
\WprzypdkwsiabngLdgcznOSC| nalezy wykorzysta¢ dodatkowe bateryjne zrédto zasilania.
ykonu : ciﬁmosm zMafzane z kierowaniem ruchem powinny by¢ wy o§azone w kamizelki ostrzegawcze
rwi 4omaraﬁézowej lub Z6ttej, z pasami z materla}uﬁdlaskowego (co najmniej Il klasa-widzialnosci), z nadrukiem
écl , ANTEARUCHEM ; ‘

fé mJeszkanco

,,/’i’/czymi komunalnym dojazd do posesji.i minimalizowac utrudnienia
ia krotkich odcinkow na czas nie dtuzszy niz 24h.
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PROJEKT WYKONAWCZY

Rozbudowa drogi gminnej 117016N w miejscowosci Pilnk gz

DROGOWA
Funkcja / Imig i nazwisko Nr uprawnien Podpis
Opracowat: inz. tukasz Kulczyk
Nr rysunku: Tytutrysunke: Projekt organizacii ruchu na czas robot Skala: Data:
D5 . I . 1:500 MARZEC 2016
Poszerzenie / nowej jezdni etap IV i nastgpne

LEGENDA
B-35

T ® Znaki drogowe pionowe istniejgce do likwidacji
<PZ495

Znaki drogowe pionowe istniejgce do zastoniecia na
czas robot

U-3d
{(((4 Urzadzenia brd projektowane na czas robot




